Humanoide Roboter - Hard- und Softwareaspekte
Dr. Katja Mombaur , Prof. H. G. Bock

Roboterlabor des IWR, OMZ , U015

PROGRAMM

Mittwoch, 15.2.2006

09:00 - 09:45 Historische Entwicklung der Humanoiden Laufroboter
09:45 - 10:30 Einsatzbereiche humanoider Roboter und Zukunftsprognosen
Kaffeepause
11:00 - 11:45 Locomotion, Regelkonzept ZMP
11:45 - 12:30 Biologisches Laufen
Mittagspause
13:30 - 14:15 Honda-Roboter: Asimo und Vorgénger (Japan)
14:15 - 15:00 QRIO (Sony, Japan)
Kaffeepause
15:30 - 16:15 Johnnie (TU Miinchen)
16:15-17:00 HRP-2 (Kawada, Japan)

Donnerstag, 16.2.2006

09:00 - 09:45 KHR1 (Kaist, Korea)

09:45 - 10:30 Roboterarme und Hénde (Biologische Vorbilder und Technik)
Kaffeepause

11:00 - 11:45 Cog (MIT, USA)

11:45 - 12:30 Dynamic Brain DB (Kawato, Japan)
Mittagspause

13:30 - 14:15 Kismet (MIT, USA) - Roboter mit Emotionen

14:15 - 15:00 Visuelle Wahrnehmung und Bilderkennung in der Robotik
Kaffeepause

15:30 - 16:15 Intellligenz und Autonomie humanoider Roboter
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